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Introducao

O Driver BOSCH EcoDrive deve ser usado para comunicagao entre aplicagbes desenvolvidas pela Elipse Software e Servo Drives
EcoDrive da Bosch Rexroth LTDA. utilizando o protocolo ASCII.

Configuracao do Driver

O Driver BOSCH EcoDrive nédo utiliza os parametros [P] para configuragdo. Toda configuragéo é realizada na janela de parametros
extras deste Driver, no caso do Elipse SCADA, ou na janela de propriedades deste Driver, no caso do E3, Power ou Water.

Ao incluir o Driver BOSCH EcoDrive em uma aplicagdo da Elipse Software, este é carregado com a configuragdo padrdo de
parametros extras da porta serial:

¢ Velocidade de 9600 bps
¢ Qito bits de dados
e Um bit de parada, sem checagem de paridade

Estas configuragoes ja estdo de acordo com as definicdes da interface serial dos equipamentos, e em principio nao precisam ser
modificadas.
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O enderecgo da porta serial pode ser alterado para um enderego personalizado para estabelecer a comunicagédo, como por exemplo
COM2, COMS e assim por diante. O tempo de espera, ou time-out, esta definido em 1000ms, porém este valor & bastante arbitrario
com relagéo as exigéncias de uma aplicagéo.

Um equipamento também pode estar configurado com outra velocidade de transmissédo. Neste caso, configure este Driver para
coincidir com a configuragédo do equipamento.

Todos os parametros citados sao configurados na aba Serial da janela de configuragéo deste Driver.

Referéncia Geral de Tags

Leitura ou Escrita

N1 ou B1 Endereco de um Servo Drive

N2 ou B2 Parametro. Para mais informagdes, consulte a tabela Parametros a seguir

N3 ou B3 Numero de uma fungéo

N4 ou B4 Tipo de dados interpretado por este Driver. Para mais informagdes, consulte a tabela Tipos de

Dados a seguir

O Driver BOSCH EcoDrive tem apenas uma forma geral de configurar Tags de Comunicagao e varios Tags diferentes podem ser
adicionados a um Driver.

A documentagdo do equipamento deve ser consultada para saber qual parametro e numero de fungdo adequados devem ser
configurados para acesso de leitura ou escrita utilizando uma aplicagcao da Elipse Software.

Os Tags podem ser do tipo PLC de um unico Elemento, ou do tipo Bloco com varios Elementos, dependendo do paradmetro e da
fungéo. A escrita de Elementos individuais em um Tag Bloco ndo & implementavel pelo protocolo, e por esta razdo a escrita de um
Tag deste tipo somente pode ser executada por script.

Parametros

N2 OU B2 PARAMETRO

1 P-0-nnnn
2 S-0-nnnn
3 A-0-nnnn

O valor nnnn corresponde ao valor do parametro N3 ou B3.

Tipos de dados
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N4 OU B4 TIPO DE DADOS INTERPRETADO TIPO DE DADOS EXIBIDO

1 Numero de ponto flutuante em base decimal Numero de ponto flutuante com dupla precisdo (Double)
2 Numero em base binaria Numero inteiro sem sinal com 32 bits

3 Numero em base hexadecimal Numero inteiro sem sinal com 32 bits

Documentacao das Interfaces de Comunicagao

Esta segao contém a documentagéo das Interfaces de Comunicagéao referentes ao Driver EcoDrive.
Esta documentagéo é compartilhada e mantida no manual do 1OKit:

o Configuragdes de um Driver

o Configuragdes Gerais

o Configuracéo de Estatisticas

o Configuragéo da Interface Ethernet

e Configuragéo da Interface Modem

e Configuragéo da Interface RAS

¢ Configuragao da Interface Serial

Historico de Revisoes do Driver

VERSAO DATA AUTOR COMENTARIOS

3.0.1 10/08/2026 M. « Driver atualizado para a biblioteca 10Kit versédo 3 e Visual Studio 2022
Ludwig (Case 38776).

2.0.1 26/09/2012 M. * Driver portado para a biblioteca I0Kit (Case 12948).
Ludwig

1.0.1 08/06/1999 R. Farina * Versao inicial deste Driver.
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